THOR

AUTOMATIZADOR PARA PORTAO DESLIZANTE

MANUAL DE INSTALACAO

I:E] ATENGAO!

LEIA TODAS AS INSTRUCOES DO MANUAL ANTES
DE INSTALAR E OPERAR ESTE EQUIPAMENTO




Parabéns, vocé adquiriu um produto com o selo Qualidade
Mdxima em seguranca e conforto. Fabricado pela TEM
Industria Eletronica e utilizando a mais alta tecnologia, desde
sua concepcdo até a linha de montagem, este produto foi
totalmente desenvolvido para sua maior seguranca, conforto e
comodidade.

Para conferir todas as vantagens que estdo a sua disposicgao, leia este manual atentamente.

ORIENTAGOES DE SEGURANGA

Este aparelho ndo se destina a utilizagéo por pessoa (inclusive criangas) com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou por pessoas com
falta de experiéncia e conhecimento, a menos que tenham recebido instrugdes referentes a utilizagéo do aparelho ou estejam sob a supervisdo de uma
pessoaresponsavel pela sua seguranga. Recomenda-se que as criangas sejam vigiadas para assegurar que elas nao estejam brincando com o aparelho.
OBSERVAGOES GERAIS

Os acessorios, sensor de fotocélula, disjuntor, sinalizador e os cabeamentos mencionados neste manual, ndo acompanham o kit do motor.
Produto sujeito a alteragao sem prévio aviso.
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Apresentacdo

Os automatizadores de portdo deslizantes da linha THOR foram desenvolvidos com matérias primas de alta qualidade, proporcionando

durabilidade, resisténcia e uma grande performance. Indicado para instalagdes residenciais e comerciais os motores deslizantes da linha THOR
sdo sinénimo de confianga garantindo conforto e seguranca.

Caracteristicas

Mais vantagens paravocé.

* THOR-400: Para portdo de até 400kg.
* THOR-600: Para portdo de até 600kg.
* THOR-800: Para portdo de até 800kg.
* THOR- SPEED: Ultrarapida para portao de até 500kg.

Especificacdes Técnicas
Tecnologia e design compdem as caracteristicas dos motorredutores THOR.

DESCRIGAO TECNICA

THOR - 400 THOR - 600 THOR - 800 THOR - SPEED
Alimentagao 127Vc.a./ 220Vc.a.
127Vc.a.: 370W 127Vc.a.: 350W  127Vc.a.: 360W  127Vc.a.: 350W
Poténcia
220Vc.a.: 515W 220Vc.a.: 360W 220Vc.a.: 440W  220Vc.a.: 385W
Rotacao 1620 rpm 1620 rpm 1620 rpm 3250 rpm
Tempo de abertura (3mts) 12,5 seg. 12,5 seg. 12,5 seg. 6,4 seg.
Velocidade nominal 14 m/min 28 m/min 14 m/min 14 m/min
Reducéo 1:22
Ciclos hora (3mts) 30 40 50 35
Modelo 1/4 1/3 1/2 1/3
Peso maximo portéo (3mts) 400 Kg 600 Kg 800 Kg 500 Kg
Cerea iz In’c\jlzlscmal In';glsc:;;al Elehzs In’c\jlzlsc;:al

Engrenagem externa
Freio mecanico

Central eletronica

Capacitor

Protegéo térmica no motor

- THOR

127Vc.a.: 30uF

220Vc.a.: 10uF

Z15 em aluminio

Sim

PT-65

127Vc.a.: 30uF  127Vc.a.: 35uF

220Vc.a.: 10uF  220Vc.a.: 15uF

Sim

127Vc.a.: 50uF

220Vc.a.: 15uF



Conteudo do Kit

ITEM DESCRIGCAO QUANTIDADE

Motorredutor,
placa de comando eletrénica, 1 conjunto
capacitor de partida,
sensores de fim de curso

Controles 2 pegas
remotos

4,@% chave para 2 pecas

destravamento

(—) (c—) \ Ima
_7j Fim de 2 pecas
S — curso
i
i i Paz_)a/ques 0s 4 pecas
m Buchas
=m o N°12 4 pegas

20 e 4 pegas
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Dimensoes do Motorredutor

*medidas em milimetros.

Modo Manual/Destravamento do Portdo

Para desbloquear o eixo do motor e permitir que o portéo possa ser movimentado manualmente utilize o mecanismo de destravamento existente na
base do automatizador:

-insira a chave de detravamento na fechadura e gire-a no sentido anti-horario;

- puxe totalmente a alavanca conforme ilustrado a seguir.

Paratravar o mecanismo realize a operagao inversa.

mecanismo de
destravamento

Destravar: insira a chave ‘ \\ Destravar: puxe a —_ v
e gire no sentido anti-horario , alavanca até o final
Travar: empurre a —]

alavanca até ficar totalmente

Travar: insira a chave
encostada na base

e gire no sentido horario

Atengao: apos realizar o travamento do mecanismo empurre o portdo até que as
engrenagens internas sejam acopladas. Um clique sonoro indicara essa condigao.

* THOR




Diagrama Geral de Instalacdo

Afigura a seguir mostra a composigéo basica de uma instalag&o tipica de um automatizador para portéo deslizante.

Sinalizador
(Giroflex, vendido separadamente)

Sensor de barreira / IVA
(fotocélula,vendido separadamente)

Fim de curso (ima)

Cremalheira

\’——V Controle remoto

\\> Motorredutor

Ferramentas Necessdrias para Instalagdo

/ <ol
————— chave fixa 5/16 = S~ nivel, esquadro
é% —» alicate universal,

alicate de corte

@ — trena S—» lixadeira
% chave fenda e chave philips

maquina de solda, furadeira

Atencao! Sempre utilize os equipamentos
/ \ de prote¢do individual (EPI) necessdrios.

manual de instalacdo - I



Instalac&o do Motorredutor

Antes de instalar o motorredutor, certifique-se de que o portdo desliza suavemente e sem dificuldade ao longo de seu percurso quando vocé o
empurra com a mao, e que esteja reto e firmemente preso ao chao. Além disso, verifique se a estrutura do portdo possui paradas de seguranga no
inicio e nofinal de seu percurso, para evitar que o portao saia do trilho e gere perigo.

P> Preparacio daBase paraInstalagdo do Motorredutor

Verifique se o piso onde sera instalado o motorredutor é resistente o
suficiente para que o mesmo possa ser parafusado e nivelado, e que ndo
tenha acumulo de agua. Caso o local da fixagao nao esteja adequado, sera
necessario providenciar uma plataforma de concreto de 100 mm sobre o piso
e 200 mm abaixo do piso, com largura aproximada de 350 x 250mm  ------ mmmmmmm-
conforme mostra na figura ao lado: Piso

Buchas de fixagao do motor (x4)

Consideragées

Ao preparar a plataforma de concreto, verifique se a distancia entre ela e o portdo estd adequada. O motorredutor deve ser instalado a uma
distancia do portao que permita que a cremalheira, que sera fixada no portdo, se encaixe corretamente na engrenagem do motorredutor. Lembre-
se de colocar o conduite espiralado para canalizar os fios de alimentag@o do motorredutor no concreto enquanto ele é derramado.

Obs: Os fios de alimentagéo do motor e o conduite espiralado ndo estao inclusos no kit de instalagéo.

P Fixagdo do Motorredutor
« Coloque o motorredutor sobre a base de concreto (quando o mesmo estiver
seco), apoie a cremalheira sobre a engrenagem do motor e encoste-a na
folha do port&o.
+ Verifique se o motorredutor esta devidamente alinhado com o portéo.
* Fagaa marcagéao dos furos da base do motorredutor na plataforma e fure
de acordo com amedida das buchas de fixagdo que acompanham o kit
de instalagéo.

35

HHHHHH

200 [100

P> Instalagéo da Cremalheira
Destrave o motorredutor para que a engrenagem gire livremente (vide pag. 6 - Modo Manual/ Destravamento do Portao).
Com a cremalheira apoiada em cima da engrenagem do motorredutor, adicione uma folga de 1 a 2mm entre a engrenagem e a cremalheira e fixe a
cremalheira na folha do portdo com solda ou parafusos a cada 40mm. A cremalheira ndo pode ficar apoiada na engrenagem do motorredutor, pois o
peso do portao pode danificar rapidamente e seriamente o sistema de engrenagens. A engrenagem do motorredutor deve empurrar a cremalheira,
mas nao suportar o peso do portéo, é porisso que é importante deixar a folga mencionada.

Deixe uma sobra de

. Folga entre a engrenagem e a
aproximadamente 100mm ‘_< r cremalheira de 1 a 2mm
entre a engrenagem e o
fim da cremalheira

Observagao
Caso o comprimento da cremalheira ultrapasse o tamanho do portao faga uma mao francesa para ajudar a sustenta-la.

Méao francesa
base de sustentagdo N

wmlwwmmw

=4
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P Fixacédo dos Imas de Fim de Curso
Com o portao fechado, posicione o ima de frente para o sensor de fim de curso do motorredutor e fixe-o com os parafusos na cremalheira. Siga o

mesmo procedimento com o portao aberto.

ima fim de curso
(lado liso para fora)

sensor de fim de curso _ . -
Utilize os furos da
cremalheira para

parafusar o ima de
fim de curso

imé fim de curso
(lado liso para fora)

Intfroducdo a Central de Comando Eletronica

Y =====———

8
1. Bornes de ligagdo da rede elétrica, motor e capacitor 5. Trimpot de ajuste de embreagem/poténcia
2. Bornes de ligagéo dos acessorios 6. Trimpot de ajuste do freio
3. Jumper de programacgéao 7. Capacitor de partida do motor
4. Conector e sinalizador de fim de curso 8. Sensores de fim de curso

9. Motor elétrico

manual de instalacao - H



Instalagdo da Central de Comando Eletrénica

Receptor (RX)
alimentacéo: bornes +12V e GND
alarme: bornes IVA e GND

Transmissor (TX)

L
alimentacéo: bornes +12V e GND ‘

Capacitor de Partida: bornes CAP

S T

TRz ] ove[ioa[ WA ]|

O padrao de cores dos fios Motor ) :
do motor elétrico utiliza os I g
seguintes esquemas: =
5
Esquema ligagdo 127Vc.a. Esquema ligagao 220Vc.a. -
Amarelo  Comum Amarelo  Comum (
Preto  Giro lado direito Vermelho Giro lado direito
Azul  Giro lado esquerdo Azul  Giro lado esquerdo : /b : Rede elétrica local
O ‘: 127/220 Ve.a. 50/60Hz
Caso o sentido de giro do motor nédo corresponda a légica de abertura e N * o

fechamento da placa de comando eletrénica, os fios de giro do motor
devem ser invertidos. O fio do comum do motor (amarelo) ndo deve ser
ligado em outro borne ou invertido.

Utilizar algum dispositivo externo como
meio de protecao e desligamento dos dois
polos de alimentagao. Ex.: disjuntor bipolar

A Atencdo: Alerta de Seguranca

* Para instalacdo em dreas externas, € obrigatério o uso de cabo de ligagdo de 1,0mm de policloroplene atendendo a norma (60245 IEC 57),
Obs: cabo ndo incluso no kit do automatizador.

* Para maior seguranga dos usudrios, recomendamos o uso de sensor de barreira anti-esmagamento (fotocélula).
« Dezenergize a rede elétrica antes de realizar qualquer instalagdo ou manutengdo neste equipamento.

« Para garantir a seguranca na instalagao e a validagéo da garantia, o gabinete da central de comando eletronica nunca devera ser aberto. O
contato com o circuito interno sé é permitido por técnicos autorizados pela fabrica.

P> Procedimentos de Instalagdo da Placa de Comando Eletrénica

10

1. Conecte a rede elétrica 127 ou 220Vc.a. nos bornes AC. A central de comando eletrénica é bivolt automatica, no entanto, observe que o motor
elétrico deve ser equivalente a tensao da rede elétrica.

2. Conecte o motor nos bornes C, FC e AB sendo: C = comum do motor, FC = giro do motor lado de fechamento do portdo, AB = giro do motor lado
de abertura do port&o.

3. Conecte o capacitor nos bornes CAP.
4. Conecte o cabo dos sensores de final de curso na placa de comando eletronica.

5. Conecte os acessorios e periféricos caso sejam utilizados, como: botoeira, IVA (barreira fotocélula / anti-esmagamento), acionador de fechadura,
sinalizador, etc.

6. Inicialmente ajuste os trimpots FREIO e EMBREAGEM no meio. Mantenha o portdo no meio do seu percurso e o motorredutor destravado em
modo manual.

7.Ligue arede elétrica: observe que os 3 leds da placa piscam indicando a inicializagdo do sistema.

8. Faga um teste manual no portéo e verifique se sensores de finais de curso estdo acendendo os leds e sinalizando o lado correto. Caso o sensores
estejam trocados basta inverter o cabo na ligagéo a placa de comando eletronica.

9. Posicione o portdo no meio do percurso e realize o travamento do motorredutor, conforme instrugées na pag. 6 - Modo Manual / Destravamento do
Portao.

10. Memorize os controles remotos e realize as demais programagdes necessarias. Observe que estas programagdes podem ser realizadas a
qualquer instante, assim como novos controles remotos podem ser adicionados no futuro.

11. Acione o motor e verifique se o primeiro movimento é para o lado de fechamento do portdo. Caso o movimento seja de abertura, inverta os fios do
motor nos bornes FC e AB.

* THOR




Observagdes:
+quando a placa é energizada e nenhum sensor de curso esté atuado, o primeiro acionamento seré sempre para o lado de fechamento.
»aplaca PT-65 sinaliza o lado de acionamento do motor piscando os leds do finais de curso, indicando para qual lado o motor devera estar girando.

ROVARNNIN NN

= <
iR

Centralde comando PT - 65
Caracteristicas.

« Para motores de até 1/3CV

« Freio DC com regulagem por trimpot e opgéo de reversdo do motor para portdes com grande inércia
« Ajuste da poténcia maxima do motor - embreagem eletrénica

* Receptor 433MHz HC e CL

« Fonte chaveada bivolt automatica

« Fungéo de fechamento automatico com tempo programavel

« Leds sinalizadores de atuagéo do sensores de curso e funcionamento do motor

« Entrada para barreira fotocélula IVA (anti-esmagamento): protecao contra acidentes
« Fungées condominio (reverso) e soft-start habilitaveis

« Sistema de auto aprendizado do tempo de percurso

« Saida para médulo acionador de fechadura/sinalizador/luz de cortesia

Informagdes Técnicas: Placa de Comando PT-65
Tecnologia e facilidade compdem as caracteristicas da PT-65.

» Tensdo de entrada (AC): 127-220Vca/ 50-60Hz (bivolt automatica)
« Consumo de corrente em repouso (nenhum acessorio conectado): 25,0 mA (+/- 10%)
« Poténcia maxima do motor: 1/3CV
« Saida +12V auxiliar: max. 250mA
« Controle Remoto:
-frequencia: 433,92MHz
-memoria: 63 dispositivos
- padréo de transmissao: Hopping Code (HC) e Code Learning (CL)
*Dimens&o: 109,0x 75,0 x 24,0mm
*Peso:~70,0gr
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Programacé&o da Placa de Comando PT-65

Sem Complicagoes.

A programacao da central é feita através do jumper de selecéo de fungéo J1 e do botdo e led de programacéo CH1 e LD1 e é armazenada em
memoria ndo-volatil, ou seja, ndo perde a programacéo na falta de energia. Para programar as diversas fungdes e recursos da central, execute o
procedimento descrito abaixo:

« selecione a fungéo desejada no jumper J1, encaixando-o na posigao correspondente: A.. D

* siga o procedimento individual de cada fungao, utilizando o botdo de programacéo.

+aofinal da programagéo a central retorna ao modo de operagéao, ndo sendo necessario reposicionar o jumper J1.

P> Cadastrar Controles Remotos

12

« coloque o jumper J1 na posigdoA: RF.

«dé um clique no botéo de programagéo >>> o led de programacéo ficara aceso.

« acione o botdo do controle remoto que sera memorizado >>> o led de programagao piscara uma vez e continuara aceso.
« acione novamente o controle remoto para confirmagéo, utilizando o mesmo botéo.

«0led de programagéo apagara se OK ou piscara por 3 segundos indicando algum erro.

Apagar Controles Remotos
* como jumper J1 na posi¢cdoA (RF) pressione o botdo de programagao por 5 segundos até que o led comege a piscar.
Este procedimento apaga todos os controles remotos memorizados e ndo pode ser desfeito.

Programar o Tempo de Ciclo/Percurso

O tempo de ciclo determina quanto tempo o motor ficara acionado até alcangar o sensor de final de curso, e € medido em segundos. O tempo de
ciclo pode ser programado de modo manual ou de modo automatico. E recomendado utilizar o método automatico para um melhor ajuste.

Programagao MANUAL:
« coloque o jumper J1 na posigédo B: CICLO.

« clique no botdo de programagéo o numero de vezes correspondente ao tempo desejado: cada clique equivale a um segundo (méaximo 60
segundos).

Programagido AUTOMATICA:

* como jumper J1 na posi¢do B (CICLO) pressione o botdo de programagao por 5 segundos até que o led comege a piscar.

« solte o botdo: o motor sera acionado automaticamente e realizara dois ciclos completos: um de abertura e um de fechamento. Durante este
acionamento o led de programacao ficara piscando indicando que a programagéo estd em andamento. Ao final da programagéo o tempo sera
gravado namemoria e o led de programagéo se apaga.

A programagéo pode ser cancelada a qualquer instante durante os ciclos caso seja acionado um controle remoto cadastrado, pela botoeira, pelo
acionamento da barreira IVA ou dando um clique no botao de programagéo.

Programar Tempo de Fechamento Automatico

Quando habilitado, a central fecha automaticamente o portdo se 0 mesmo permanecer aberto por um tempo superior ao "Tempo de Fechamento
Automatico". O fechamento automatico s6 acontece se o portdo estiver totalmente aberto, ou seja, alcangado o sensor de final de curso e a barreira
fotoelétrica (IVA) ndo estiver acionada.

« coloque o jumper J1 na posigdo C: FECHA.

« cliqgue no botao de programagéo o nimero de vezes correspondente ao tempo desejado: cada clique equivale a um segundo (maximo 250
segundos).ESABILITARAFUNGAO: com o jumper J1 na posigao C pressione o botéo por 5 segundos até que o led comece a piscar.

Configurar Fungées e Recursos da Central
Acentral PT-65 possui algumas fun¢des e recursos que podem ser habilitado/desabilitados via programag&o.
« coloque o jumper J1 na posigdo D: CFG.

« clique no botao de programag&o o nimero de vezes correspondente a fungéo que deseja habilitar ou desabilitar:
1 clique =fungao condominio/reverso (padrdo: desabilitado)

2 cliques =fungéo soft-start (padréo: habilitado)

3 cliques = funcéo fechadura (padrao: desabilitado)

4 cliques =tipo do contato para o sensor IVA/fotocélula: NF ou NA (padrao: NA)

5 cliques = fungéo cadeado (padrao: habilitado)

6 cliques =funcéo botédo de programacgéo = botoeira (padrédo: desabilitado)

7 cliques = fechamento automatico fora do fim de curso

«o0led pisca uma vez se a fungao for habilitada ou pisca duas vezes se a fungéo for desabilitada

Fungdo Condominio/Reverso: quando esta desabilitada, o comportamento é normal: aciona / para e inverte o ciclo / aciona. J4 com o Modo
Condominio habilitado o comportamento ¢ alterado:

ciclo de abertura: apés iniciada a abertura do portdo, novos comandos no controle remoto ou botoeira seréo ignorados até que o portdo complete a
abertura.

ciclo de fechamento: durante o fechamento do portdo, um comando do controle remoto ou botoeira faz o portdo parar e abrir até o final.

* THOR



Fungao Soft-Start: partida do motor com aceleragédo gradual durante os 2 primeiros segundos.

Fungéao Fechadura: quando habilitada assim que a placa é acionada para iniciar a abertura do portéo, primeiro a saida fechadura é acionada e
somente depois € iniciado o funcionamento do motor. Este sistema permite a fechadura destravar o portéo antes do movimento e & muito Gtil para
portdes pivotantes.

Contatos do IVA: uma piscada indica que sera utilizado um sensor NA (normalmente aberto) e duas piscadas indicam que sera utilizado um sensor
NF (normalmente fechado).

Fungéo Cadeado: protecao para evitar de o motor ficar travado quando for acionado e o portéo estiver com cadeado. A central detecta esta condi¢ao
e realiza um leve movimento reverso afim de destravar o cadeado.

Funcéo Botédo de Programacao = Botoeira: quando habilitado faz com que o botéo de programagéo funcione como botoeira, desde que o jumper
J1 sejaremovido.

Fungdo Fechamento Automatico Fora do Fim de Curso: faz com que o Tempo de Fechamento Automatico seja iniciado quando o portéo for
parado no meio do curso. Por padréo o fechamento automatico s6 ocorre com o portéo no fim de curso.

P> Resetar a Central/ Resturar a Condigéo de Fabrica
« retire o jumper J1.
« pressione o botao de programagao por 5 segundos até que o led comece a piscar, sinalizando a ocorréncia do reset.

Centralde comando PT-70

P> Caracteristicas.

« Fungédo rampa com trimpot para ajuste da frenagem

* Memoria para 128 controles remotos

« Exclusivo sistema de detecgdo de colisdo do portédo (pat. requerida)
« Ajuste da poténcia maxima do motor (embreagem eletronica)

« Relé auxiliar com 4 fungdes selecionaveis

« Entrada para barreira fotoelétrica (protegao contra acidentes)

* Leds sinalizadores de atuagao dos sensores de curso

« Fungéo de fechamento automatico com tempo programavel

* Fungdes "condominio” e "soft-start" e habilitaveis

« Fonte chaveada bivolt automatica

Informagdes Técnicas
Caracteristicas Elétricas:
« Tensdo de entrada: 127/220 Va.c. x 50/60 Hz (bivolt automatica)
« Consumo de energia (em repouso): < 25 mA (+/- 5%)
 Poténcia maxima do motor:
- 127Vac: 850 Watts
- 220Vac: 1.500 Watts
+ Relé auxiliar: contatos C e NA: maximo 5A
Controle Remoto:
« Frequéncia: 433,92 MHz
* Memoria: 128 dispositivos
« Padrdes reconhecidos: Hopping Code (HC) e Code Learning (CL)

Programacdo da central de comando PT- 70

A programacéo da central ¢ feita através do jumper de selegéo de fungéo (J1) e do botdo e led de programagdo (CH1 e LD1) e é armazenada
em memoria nao-volatil, ou seja, ndo perde a programacéo na falta de energia. Para programar as diversas fun¢des e recursos da central,
execute o procedimento descrito abaixo:

1 - selecionar fungéo desejada no jumper J1 (A a E).

2 - seguir o procedimento individual de cada fungao, utilizando o botédo de programagéo
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- Jumper J1 na posigéo A

- clicar no botéo de programagéo >>> o led acende

- pressionar o botdo do controle remoto que sera memorizado

- 0 led pisca e continua aceso

- acionar novamente o controle remoto (confirmagao), utilizando o mesmo botdo
- 0 led apaga se OK ou pisca por 3 segundos se ERRO

Repita esses passos para gravar mais controles ou outros botées do mesmo controle!

Apagar Controles Remotos

Com o jumper J1 na posicéo A (RF) pressionar botdo por 5 segundos até que o led comece a piscar.

Programar o Tempo de Ciclo/Percurso: J1 =B
- Jumper J1 na posigéo B
- clicar o nimero de vezes correspondente ao tempo desejado: cada clique equivale a 1 segundo (1 a 255)

Acentral utiliza este tempo no ciclo de abertura. Quando o usuario aciona o controle remoto ou a botoeira, o portdo abre até atingir o sensor de final
de curso ou até o limite do "Tempo de Ciclo".

Programar o Tempo de Fechamento Automatico: J1=C

- Jumper J1 na posigéo C

- clicar o nimero de vezes correspondente ao tempo desejado: cada clique equivale a 1 segundo (1 a 255)

Se habilitado, a central fecha automaticamente o portdo se 0 mesmo permanecer aberto por um tempo superior ao "Tempo de Fechamento

Automatico". O fechamento automatico s6 acontece se o portéo estiver totalmente aberto, ou seja, alcangado o sensor de final de curso. Programagéao
feitaem segundo

DESABILITAR A FUNCAO: com o jumper J1 na posi¢do C pressionar o botdo por 5 segundos até que o led
comece a piscar.

Selegao da Fungédo do Relé Auxiliar: J1 =D

- Jumper J1 na posigédo D

- clicar o nimero de vezes correspondente a fungéo desejada para o relé auxiliar (saidas AUX)
1 clique = fechadura (relé sera utilizado para acionar fechadura elétrica)
2 cliques = sinalizador pulsante (relé sera utilizado como sinalizador: indica que o portédo esta aberto)
3 cliques = sinalizador continuo (relé sera utilizado como sinalizador: indica que o portdo esta aberto)
4 a 255 cliques = luz de cortesia (acionar uma lampada): cada clique equivale a 5 segundos

Orelé auxiliar pode ser usado para qualquer uma das seguintes finalidades:

1 -fechadura: orelé é acionado em todo ciclo de abertura, antes do motor comecar a funcionar e é desligado ap6s o inicio de movimento do portéo.
2 -sinalizador pulsante: o relé fica pulsando enquanto o portdo estiver aberto, sendo desligado assim que o portdo fechar.

3 -sinalizador continuo: o relé fica ligado enquanto o portdo estiver aberto, sendo desligado assim que o portdo fechar.

4 - luz de cortesia: o relé é acionado simultdneamente ao motor no ciclo de abertura e s6 é desligado apés o "Tempo da Luz de Cortesia". Este
tempo equivale a 5 segundos vezes a quantidade de cliques no botéo de programacéo, sendo que o menor tempo € 4 cliques x 5 segundos = 20
segundos. Exemplo para 2 minutos: 24 cliques (24 x 5seg. = 120 seg.)

Configurar Fungées e Recursos da Central: CFG. (J1 = E)
- Jumper J1 na posigéo E
- clicar o nimero de vezes correspondente a fungéo que se deseja habilitar ou desabilitar:
1 clique = fung@o condominio
2 cliques = fungéo soft-start
3 cliques = fungéo detecgéo de colisdo
4 cliques = tipo do contato para o sensor [VA/fotocélula (NF ou NA)
- o led pisca uma vez se a fungéo estiver habilitada ou pisca duas vezes se estiver desabilitada.

Fungdo Condominio: quando esta desabilitada, o comportamento é normal: aciona / para e inverte o ciclo / aciona. Ja com o Modo Condominio
habilitado o comportamento € alterado:

ciclo de abertura: ap6s iniciada a abertura do portdo, novos comandos no controle remoto ou botoeira serdo ignorados até que o portdo complete a
abertura.

ciclo de fechamento: durante o fechamento do portdo, um comando do controle remoto ou botoeira faz o portao parar e abrir até o final.

Fungao Soft-Start: partida do motor com aceleragao gradual.

Funcao Deteccao de Colisdo: exclusivo sistema que detecta a colisdo do portéo e interrompe o ciclo de operagao. Analisando a situagéo (tempo x
distancia) também pode reverter o movimento.

Contatos do IVA: uma piscada indica que sera utilizado um sensor NA (normalmente aberto) e duas piscadas indicam que sera utilizado um sensor
NF (normalmente fechado).

Resetar a Central / Resturar a Condigao de Fabrica
- retirar J1
- pressionar o botao (CH1) por 5 segundos até que o led comece a piscar, sinalizando a ocorréncia do reset.

* THOR



Garantia
O equipamento que vpcé acaba Ade adquirir passou por todos os testes exigidos pelo Confrole de
Qualidade da TEM INDUSTRIA ELETRONICA e estd integralmente de acordo com os padrées de eficiéncia
observados desde o seu projeto até sua fabricagéo.

PRAZO DE GARANTIA

Este produto esta garantido por um periodo de 12 MESES contados a partir da data de emisséo da nota fiscal de venda ao primeiro adquirente ou
consumidor sendo 3 (trés) meses de garantia legal assegurados por lei e 9 (nove) meses de garantia contratual.

CONDIGOES QUE ANULAMAVALIDADE DAGARANTIA

1. Defeitos causados por mau uso ou em negligéncia ao que determina o manual de instalagao/operagéo;

2. Violagéo ou alteragao do produto por pessoas nao autorizadas;

3. Defeitos ou danos ao produto originados de casos fortuitos ou forga maior assim como problemas causados por agentes da natureza e acidentes
(4gua, fogo, descarga elétrica, raio);

4. Defeitos provocados por erros de instalagéo;

5. Equipamento ligado a fonte de energia (rede elétrica, baterias, pilhas, etc) de caracteristicas diferentes daquelas especificadas neste manual
ou sujeitas a flutuagdes excessivas de surtos de energia.

ITENS NAO INCLUIDOS NAGARANTIACONTRATUAL: gabinete, emblemas, painel, chaves, parafusos, bornes e embalagem.

IMPORTANTE

+ Dentro do prazo de garantia (12 meses) a troca de partes, pegas e componentes eventualmente defeituosos e incluidos na garantia, assim como
mé&o de obra aplicada serao gratuitos desde que realizados pela TEM INDUSTRIAELETRONICA ou uma assisténcia técnica autorizada.
»Agarantia nao inclui a retirada do produto no local, sendo o transporte de inteira responsabilidade do responsavel pela instalagéo.

Servico de Atendimento ao Consumidor
Atenta aos direitos e as duvidas do consumidor, a TEM possui uma equipe especializada para orientd-lo
sobre os produftos.

Ao acessar o SAC tenha em méos: modelo do produto, nota fiscal de compra, seu enderego, CEP e telefone para contato.
Atendimento de Segunda a Sexta das 8:00hs as 17:00hs.

SAC: 0xx313333-9849 email/MSN: suporte@temind.br SITE/chat online: www.tem.ind.br
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As informagdes contidas neste manual estdo sujeitas a alteragées sem prévio aviso.

fabricado por: ﬂ :
TEM INDUSTRIA ELETRONICA E COMERCIO LTDA. :

CNPJ: 06.219.211/0001-04 INDUSTRIA ELETRONICA

www.tem.ind.br

PROTEGENDO O QUE € IMPORTANTE PARA VOCE.



